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u   200M系列 样板及规格尺寸



u   200系列 样板及规格尺寸

产品型号
外形尺寸 安装尺寸

外形
W D H H1 W1 d

200-004G3B
116 168 196 186 106 2*4.5 200-2200-5R5G3B

200-7R5G3B
200-011G3B

162 183 256 244 140 4*5.4 200-3
200-015G3B
200-018G3B

184 198 320 308 162 4*5.4 200-4200-022G3B
200-030G3B
200-037G3B

288 223 430 414 170 7 200-4
200-045G3B
200-055G3B

337 242 580 553 270 12 200-7
200-075G3B
200-093G3B

379 242 650 623 270 12 200-8
200-110G3B
200-132G3B

410 350 700 678 280 14 200-9
200-160G3B
200-187G3B

570 390 888 850 380 12 200-10200-200G3B
200-220G3B
200-250G3B

665 392 1050 1012 515 14 200-11200-280G3B
200-315G3B
200-355G3B

824 417 1100 1060 600 14 200-12
200-400G3B
200-450G3B
200-500G3B



u 1.   200系列的 外接启动和调速（基础）
两线式控制 参数设置：
  P03.04=1（默认）  X1正转运行命令 
  P03.05=2（默认）  X2反转运行命令
  P03.06=8                X3 停止命令
  P00.02=1                外部端子控制

三线式控制 参数设置：
  P03.04=20           X1脉冲正转
  P03.05=21           X2脉冲反转
  P03.06=8             X3停止（常开式）
  P00.02=1             外部端子控制
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点动控制 参数设置：
  P03.05=4或5        点动正转或反转
  P00.47=5（默认）点动频率
  P00.48=1              点动加速时间
  P00.49=2              点动减速时间

UP/DOWN 控制 参数设置：
  P03.05=6               UP
  P03.06=7               DOWN
  P00.43=0.1            UP/DOWN 步长
  P00.42=0或1          UP/DOWN 基准频率选择
  P00.40=0或1          掉电记忆选择
  P00.41=0或1          停机记忆选择

辅助参数的设置：
  P00.17=0                       反转禁止使能关闭
  P00.22=5（可变）          加速时间
  P00.23=5（可变）          减速时间
  P03.21=0（默认无效）   信号断线动作
  P03.30=0                        默认：0-10V电压信号
  P03.31=0                        VI最小电压值（P3.33为电流最小值）
  P03.32=10                      VI最大电压值（P3.34为电流最大值）

外接电位器控制 参数设置：
  P00.03=2                      外接电位器或模拟量VI给定频率

注意：200M系列的数字量公共地为GND

若客户需要常闭，则把对应的停止端子改为反逻辑：P03.01



u 2.   200系列的 多段速应用
多段速控制 对应的参数设置：
  P00.01=1                  矢量控制
  P00.03=6                  模拟量控制   
  P00.10=400(可变)     最大频率
  P00.12=400(可变)     上限频率
  P00.22=1(可变)         加速时间
  P00.23=1(可变)         减速时间
  P01.03=400(可变)     电机额定频率
  P01.05=24000(可变) 电机额定转速
  P03.04=1  （X1）     正转运行命令 
  P03.05=14（X2）     多段速0
  P03.06=15（X3)       多段速1
  P03.07=16（X4）     多段速2
  P00.02=1                 外部控制           

200系列
变频器
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辅助参数设置： 
  P00.17=0                  反转禁止使能
  P04.00=23（KA/KB)  零速运行（停止也输出）

参数指令 P06.00 P06.01 P06.02 P06.03 P06.04 P06.05 P06.06 P06.07 P00.02

设定值 0% 25% 37.5% 50% 62.5% 75% 87.5% 100% -

X1 ON ON ON ON ON ON ON ON OFF

X2 OFF ON OFF ON OFF ON OFF ON OFF

X3 OFF OFF ON ON OFF OFF ON ON OFF

X4 OFF OFF OFF OFF ON ON ON ON OFF

段速 多段速0 多段速1 多段速2 多段速3 多段速4 多段速5 多段速6 多段速7 停机

运行频率 0Hz 100Hz 150Hz 200Hz 250Hz 300Hz 350Hz 400Hz -

注意：200M系列的数字量公共地为GND



u 3.   200系列的 恒压供水参数设置

对应的参数设置：
  P00.02=1                  外部端子命令通道
  P00.03=8                  PID指令
  P05.00=0                  PID给定源
  P05.01=3（默认 ）   目标压力值（可变）
  P05.04=10（默认）  PID给定反馈基准值（压力表量程）
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GND

远程压力表
0~1Mpa

变频器
200系列

启动

远程压力表 的控制接线和参数设置：

供水辅助参数设置： 
  P05.29=2(可变)         唤醒压力值  
  P05.30=0(可变)         唤醒延迟时间
  P05.31=4(可变)         休眠压力值
  P05.32=0(可变)         休眠延迟时间
  P05.33=1或2            休眠模式设定（压力到达或频率到达）
  P05.34=30                休眠频率设定
  P05.35=0                  压力比例联动模式
  P05.36=1                  唤醒压力联动设定值
  P05.37=1                  休眠压力联动设定值
  P05.38=1                  高压报警差值设定
  P05.39=1                  低压报警差值设定
  P04.00=42或43或44    继电器报警输出（高压/低压/压力到达）

监控组的参数：
  P11.15                  PID参考值
  P11.16                  PID反馈值水管

注意：200M系列的数字量公共地为GND



对应的参数设置：
  P00.02=1                  外部端子命令通道
  P00.03=8                  PID指令
  P05.00=0                  PID给定源
  P05.01=3（默认 ）   目标压力值（可变）
  P05.04=10（默认）  PID给定反馈基准值（压力表量程）
  P05.02=1                  反馈源选择（200M拨码开关到AI）
  P03.40=1                  AI模式

压力变送器 的控制接线和参数设置：

供水辅助参数设置： 
  P05.29=2(可变)          唤醒压力值  
  P05.30=0(可变)          唤醒延迟时间
  P05.31=4(可变)          休眠压力值
  P05.32=0(可变)          休眠延迟时间
  P05.33=1或2             休眠模式设定（压力到达或频率到达）
  P05.34=30                 休眠频率设定
  P05.35=0                   压力比例联动模式
  P05.36=1                   唤醒压力联动设定值
  P05.37=1                   休眠压力联动设定值
  P05.38=1                   高压报警差值设定
  P05.39=1                   低压报警差值设定
  P04.00=42或43或44   继电器报警输出（高压/低压/压力到达）
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监控组的参数：
  P11.15                  PID参考值
  P11.16                  PID反馈值

u 3.   200系列的 恒压供水参数设置

注意：200M系列的数字量公共地为GND



u  4.  200系列的 通讯指令及地址协议

通讯参数涉及到的参数：
P00.02=2               (启动方式通讯给定)
P00.03=9               (通讯给定频率)
P07.30=0               (485-RTU标准协议）
P07.31=1~247    （ 通讯站址）
P07.32=5               (波特率）
*常用：5：9600bps，6：19200bps，
*最大：9:115200bps）
P07.33=0               (数据格式）
*详细：0：8-N-1；1：8-E-1；
            2：8-O-1，3：8-N-2；

通讯指令及地址：
只读指令码：03H
写入指令码：06H
频率写入地址：1000H
控制命令地址：2000H
    命令指令：0001（正转）
                     0002（反转）
                     0003（正点）
                     0004（反点）
                     0005（自由停）
                     0006（减速停）
监控地址：1001H~1023H



u 5.  200系列的 主辅频率切换

功能特点：
   采用复合调速、使用更方便、控制更灵活
输出频率的四则运算有：
u主+辅
u主-辅
uMAX(主，辅）
uMIN(主，辅）

对应的参数设置：
   P00.03=4         主频率源X选择(可选)   
   P00.04=2         辅频率源Y选择(可选)   
   P00.08=02       频率源运算选择
   P00.09=50%    预设参考值（可变）
   P00.17=0         反转禁止使能关闭
   P03.06=24     （频率源切换选择） 
   P00.02=1         命令来源选择（外部端子控制）
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反转

停止
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公共端
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注意：
200M系列的数字量公共地为GND



u 6.   200系列的 自由停车与转速追踪再启动

功能特点：

       变频器实时检测当前电机转速及方向后，经内部计算输出控制，电机平稳运行。

适用：   

       离心式风机/水泵，玻璃机械大惯量等设备

对应的参数设置：
   P00.81=50    即50Hz开始自由停机
   P00.62=1      频率跟踪启动 （有效）
*  注意：电机参数设置要准确，电机调谐过效果更加。

辅助性的参数设置
   P00.14=0.1   下限频率
   P00.15=1      低于下限频率运行模式
* 0：下限频率运行； 1：停机； 2：零速运行
   P00.63=0        
   P00.60=1s     启动延迟时间
   P00.61=0       启动延迟时直流夹持



u 7.  200系列的 直流制动功能

对应的参数设置：
    
   P00.73=10(可变)       停机制动切入频率 （停机直流制动起始频率）
   P00.72=0                  停机制动时间 （直流制动等待时间）
   P00.71=60%(可调)    停机制动电流（直流制动电流）
   P00.80=0/1               停机功能  （自由停车/直流夹持）
   P00.81=50（可调）   最低停止频率
*注意：设置自由停车有效，那么直流制动功能则无效；

适用于：针织、缝纫、起重、提升机

     当停机时，输出频率下降到设定频率后，变频器就输出一个直流电
压，这个电压大小由刚才的参数来定，一般是百分比。



u 8.  200系列的 电机噪音与发热、漏电流及干扰
  

u独特的PWM技术，大大减少输出谐波，减少漏电流

u可2KHz~16KHz的载波选择

u主回路电容大余量设计

u采用动态载波调节技术，保证无跳闸的前提下，载波尽可能高

u按照规范配线，接地

对应的参数设置：
  P08.20=2kHz~16kHz（矢量最大10kHz）
  匹配合适功率段的载波大约为：    0.4~7.5KW      ≈5kHz   
                                                     7.5~30KW       ≈4kHz
                                                     30~93KW        ≈3kHz
                                                     110KW以上      ≈2kHz

载波频率 低        高

电机噪音 大        小

输出电流波形 差        好

电机温升 高        低

变频器温升 低        高

漏电流 小        大

对外辐射干扰 小        大

适用： Ø环保应用场合

Ø医疗器械系统

Ø对干扰要求严格的场合



u  9.  200系列的 显示多样性控制

     按照客户需求，调节不同的显示内容：运行频率、设定频率、直流
母线电压、电机电压、检测电流、电机转速、过程PID反馈值等；
也可以通过按键盘上的“            ”键来查看其它参数。
    

如需要显示 输出转速 ； 
  P10.00=2 
（显示的项目有设定频率+运行频率+检测电流+电机转速）                 
 
例：如显示 电机电压、电机转速、直流电压、温度、PID反馈；
  P10.00=31（1+2+4+8+16） 
（显示有电机电压+电机转速+检测电流+直流母线电压+温度+PID反馈）                 

参数指令 给定值 定义 给定值 定义

P10.00

1 输出（电机）电压 128 VI输入电压

2 电机转速 256 AI输入电压

4 直流母线电压 512 脉冲输入

8 温度 1024 脉冲输出

16 过程PID反馈 2048 自定义物理量（保留）

32 计数器A 4096 输出功率

64 计数器B 8192 过程PID给定值



u 10.  200系列的 参数锁定&用户密码锁定设置

需求描述：
u 保密或安全的需要，要求对变频器的参数锁定和查看实现授权
对策：

u设置5位用户密码

u将屏蔽所有功能码参数修改和查看

u状态参数可以查看

u所有参数不可修改
适用：
Ø 设备制造工艺参数保密，或手动操作频繁，容易出现误操作的场合

对应的参数设置：
    

  P10.04=1                              参数锁定保护开启

密码设置，200平台目前该功能暂时保留状态：
  P08.31=0~65535                  设置密码保护（保留）
  P08.32=0~65535                  用户密码确认（保留）



u11.  200系列的 运行时间累计和输出

需求描述： 为设备维护等原因，需求定时输出指示信号    

对策：

适用：    设备制造业的需要定时进行设备安全维护保养的场合

 1) P13.09=0~60000H
以上功能设定后，在指定时间到达后，变频器会输出故障E.26=E.ArA
需请专业人员确认后，才能继续使用；

2）辅助参数有：
 P10.10=机器实际显示为准       （运行天数）
 P10.11=机器实际显示为准       （运行小时）
 P10.17=1                                  (复位运行时间)
 P11.20=实际监控值                 （剩余运行时间）
 P11.26=实际监控值                 （累计上电时间）
 P11.27=实际监控值                 （当前运行时间）                  

u可以累计当累计运行时间达到设运行时间  

u设定运行时间

u定时间时输出指示信号   



u12.  200系列的 继电器输出功能

功能特点：继电器功能可用在变频器在故障时 ，发出报警。

以及其他条件需要DO输出信号时，可应用。如频率到达或者电流到达时设定的功能。

应用：200M/200系列0.4-30KW仅1组继电器输出，200系列37KW以上有两组继电器输出功能，

KA/KB-常开 KA/KC-常闭

FA/FB-常开        FA/FC-常闭

对应的参数设置：
    

  P04.00=2                              故障报警输出

  P04.01=36                            输出电流超限功能
  P08.51=150（%）                输出电流超限值设定（依据P01.04设定范围）
  P08.52=5（s）                      输出电流超限检测延时
  P01.04=依机型或电机额定     电机额定电流



u13.  200系列的 模拟量输出功能

          按照客户需求，需用变频器输出0-10V电压信号或0-20mA/4-20mA电流信号

     默认0-10V的电压输出信号，直接接AMO与GND
的端口输出即可 

  
     P04-20=3       （默认0-10V）
     P04.21=11       设定频率（参考值）
     P04.22=0         AM0最小输出比例
     P04.23=100     AM0最大输出比例
     P04.22=0         AM0最小输出
     P04.22=10       AM0最大输出

     如需使用电流输出信号，两种方式：可接AMO与GND
的端口（需要参数选择及拨码），二直接用AO0与GND
的端口。

     P04-20=0/1（0-20mA/4-20mA）
     同AM0设置差不多；
     P04-30=0/1（0-20mA/4-20mA）
     P04.31=10       输出频率
     P04.32=0         AO0最小输出比例
     P04.33=100     AO0最大输出比例
     P04.32=0         AO0最小输出
     P04.32=20       AO0最大输出

200系列37KW以下的模拟量输出端子只有一组，可通过参数的更改随意切换电压电流信号

  需求描述：

0-10V电压输出信号如下： 0-20mA/4-20mA电流输出信号如下：



u14.  200系列的 瞬启瞬停应用（最好结合现场实际情况）

需求描述：应需求在数控机床等精密设备上需用到瞬启瞬停功能   

对策： 通过设置参数来达到瞬启瞬停

加装制动电阻或者制动单元（能量回馈单元）

     对应参数：
                    加装制动电阻时参数
                    P00.22=1（可变）      加速时间
                    P00.23=1（可变）      减速时间
                    P09.20=1                   制动功能
                    P09.25=0                   过压控制

                   未装制动电阻时参数
                   P00.22=1（可变）      加速时间
                   P00.23=1（可变）      减速时间
                   P09.20=2                   交流制动
                   P09.25=0                   过压控制

辅助参数：
P00.73=1(可变)        停机制动切入频率（停机直流制动起始频率）
P00.72=0.5               停机制动时间 （直流制动等待时间）
P00.71=50%(可调)    停机制动电流（直流制动电流）
P00.80=0                  停机功能  （自由停车）
P00.81=0                  最低停止频率
*注意：设置自由停车有效，那么直流制动功能则无效；

* 注意：200M/200系列30KW（含）以下内置制动单元，37-500KW需要独立外配制动单元或能量回馈单元；



u15.  200系列的 同步电机调试

            交流永磁同步电机工频启动一直是一个难题，因而长期限制了永磁同步电机的应用领域。但是高
性能变频器的出现改变了这种状况，通过合理的参数配置，高性能变频器可以顺利的驱动永磁同步电
机，从而帮助用户实现高效节能，并合理的控制成本。

对应的参数设置：
P00.01=1                            矢量控制
P01.00=电机类型选择
P01.01=电机额定功率
P01.02=电机额定电压
P01.03=电机额定频率
P01.04=电机额定电流
P01.05=电机额定转速
P01.06=电机额定转矩
P01.13=电机极对数
P01.14=反电动势
P01.37=1（电机参数自学习）

辅助参数：
P00.65=0/1/3         同步电机启动方式
P00.74=20-80         同步电机对磁启动电流
P00.75=0.5             同步电机对磁时间
P00.77=20              IPD初始脉宽百分比
P00.78=15              IPD电流比例
P02.40=20              低速时电机最小电流
P08.20=10              载波频率
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